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ÖRNEK 5.1. Motorla çalıştırılan bir vincin 3 kademeli redüktörünün diş sayıları (motor 
dişlisinden itibaren) 22, 59; 21, 72; 14 ve 71 olarak verilmiştir. Her bir kademedeki verim % 3 
oranında azalmaktadır. Tambur çapı 300 mm ve tel halatta bir serbest makara kullanıldığına 
göre: 
a) Kaldırma düzeneğini (tambur ve redüktör dahil) şematik olarak çiziniz. 
b) Tamburun dakikada 30 devir yapabilmesi için motor devri ne olmalıdır? 
c) Yükün kaldırılma hızı nedir? 
d) Kaldırılan yük 45 kN ise seçilecek motorun gücü kaç kW olmalıdır? (Tambur verimi ηT= 
0,95 alınacaktır). 
 
ÇÖZÜM: 
a)  
b) Toplam çevrim oranı; 
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O halde seçilecek motorun devir sayısı; 
m top T mn i n n 46,6 30 1398 d/d olur. � �  �   

 
c) Kaldırma düzeneğinde hareketli makara kullanıldığına göre yükün kaldırılma hızı; 
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d) Tamburdaki moment; 
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Motor momenti; Vinç sisteminin toplam verimi;
             η =η η η η 0,97 0,95 0.867, M =M i η M =M i η
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Böylece motor gücü;
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ÇÖZÜM: 
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Burada V=0,2  m/sn=0,2 60=12  m/dak olduğuna göre;
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ÖRNEK 5.2. Şekilde elektrik motoru ile tahrik edilen bir vinç 
sisteminde motorun gücü Nm=10 BG, yükü kaldırma hızı V=0,2 
m/sn ve motordan yük makarasına kadar verim ηt=0,80 dir. 
Tahrik dişlisi diş sayısı Z1=10, tambur dişlisi diş sayısı Z2=100 
ve frenleme sistemi basit bantlı bir frenleme sistemidir.  Buna 
göre kaç tonluk bir yük kaldırılabilir? Hesaplayınız. 
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ÇÖZÜM: 
a) Halata gelen maksimum yük; 

sM hM T

Q/2 5000/2F= F= F=2768 daN olur.
0,96 0,96 0,9η η 8η
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Halat çapı; 
 d=k F d=0,335 2768 d=17,62 mm bulunur.� � � � Halat çapı standart olarak 
d=18 mm olarak alınmalıdır. 
 
b) Makara ve tambur çapları; 
 Halatın her seferinde eğilme sayısı toplam WT=7, halat eğilme katsayısı H2=1,12 ve 
halat işletme grubu katsayıları, makaralar için H1=20 ve tambur için H1=18 (dönme dirençli 
halat tipi) dir. 
Buna göre halat makarası çapı; 
 M 1 2 M MD H H d D 20 1,12 18 D 403,2 mm bulunur.t � � � t � � �   

Standart makara çapı tablolarından M MD 450 mm veya D 500 mm  alınmalıdır.   
Tambur çapı; 

T 1 2 T T TD =H H d D 18 1,12 18 D =362,88 mm bulunur. Ancak  D =400 mm alınamlıdır.� � �  � � �
 
Buradan seçilen makara çapı DM=500 mm ve tambur çapı DT=400 mm alınmalıdır. 
 
c) Tamburun devir sayısı;  

 
T

60 Vn=  dir.
π D
�
�

 

Yükün kaldırma hızı;  
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ÖRNEK5.3. Yanda şekilde gösterilen bomlu vinç ile 
5000 daN’luk yük 12 m/dak’lık bir hızda kaldırılmak 
isteniyor. Halatın her seferinde eğilme sayısı toplam 
WT=7 ve halat eğilme katsayısı H2=1,12 ve halat işletme 
grubu katsayıları, makaralar için H1=20 ve tambur için 
H1=18, halat için k=0,335 dir. 
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Sabit makara (η ) ve hareketli mkara (η ) ver
0,96 ve tambur verimi,

imleri, 
η η η 0,9 ir.8 d   

 

a) Makara ve tambur çaplarını bulunuz. 
b) Tamburun devir sayısını hesaplayınız. 
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